PROUCEDIMIENTO

n Perforar 4 orificios en la madera,
segun el grafico. Luego, dos ori-
ficios en la polea, uno al centro
y otro al lado. Colocar un tornillo
largo y corto, de forma opuesta,
asegurar con tuercas e introdu-
cir al centro de la madera.

"4 Por el otro lado, introducir una
tuerca, el engranaje grande y
otra tuerca. Ajustar bien.

"=\ Introducir a este Ultimo torni-
llo la otra pieza de madera por
su orificio central. Ajustar con
una tuerca. En la otra polea
con dos orificios introducir un
tornillo con su tuerca. Luego,
atornillar el extremo libre del
tornillo mas corto. Comprobar
el movimiento libre de las po-
leas de los extremos.

WA colocar el trozo pequeio de
madera como base del moto-
rreductor e introducirle el en-
granaje de robotica, de tal for-
ma que sus dientes choquen
con el engranaje central.

5 Por los orificios superiores de
las maderas introducir un tor-
nillo de 7 cm, con dos tuercas
interiores, para formar los bra-
z0s del mono. Ajustarlo a la
madera con dos tuercas.

1A En los orificios inferiores re-
petir la misma operacion pero
con un tornillo mas corto.

Armar los brazos con paletas y
colocar, segun el grafico. En su
extremo adherir un clip como
gancho, y sujetarlo con gutaper-
cha. Asegurar los tornillos salien-
tes de los brazos con tuercas y
pegar la cabeza del monito.

EA Acoplar la bateria con su co-
nector, sujetarla por los ori-
ficios libres de las maderas y
unir sus cables con los del mo-
torreductor. jListo!
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MATERIALES
 Engranajes: 4.5 cm (para ¢ Conector para bateria de 9 * Paletas de madera (varias).
robatica), 1.2 cm (con voltios (1). ¢ Dibujo de cabezade mono (1).
orificioen D, adaptablea e« Bateria de 9 voltios (1).  * Pegamento rapido y guta-
motorreductor). ¢ Tornillos, tuercas, arandelas percha (1).
* Poleasde1.5cmdelargo(2). v clips (varios). * Tripley o madera MDF de

* Motorreductor para roboti- ® Trozo pequefio de madera 3 mm, 4 cm x 9.5 cm (2).
cade 1.5 kg de fuerza (1).
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